Elektromotor

Elektromotor je pristroj ménici elektrickou energii na mechanickou praci. Muze byt postaven pro
stejnosmeérny i stridavy proud. Sklada se ze zékladnich dvou ¢ésti: statoru a rotoru. Stator je pevnou
nepohyblivou ¢asti. Rotor je otacivou casti, ktera je pres prevodovku pripojena k podvozku vozidla. Rotor
muze byt jak uvnitr statoru tak vné. Nékdy muze byt jedna z téchto ¢asti vyrobena z permanentniho
magnetu.

Stejnosmeérné - komutatorove

Motor na stejnosmérny proud ma ve
4 74 { forms fon stator komutator
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magnetického pole. Opacné poly budici vinuti

statoru a rotoru se pritahuji a roztaci
tak rotor.

Mozné tpravy zakladni konstrukce:

» vice poli statoru i rotoru -> ~ hlavni pol
hladsi chod

e stator jako elektromagnet ->
snadna zména sméru otaceni, f‘,’_ s

vice prostoru pro regulaci Schematické zndzornéni stejnosmérného elektromotoru (zdroj:
otacek https://elektrika.cz/data/clanky/princip-stejnosmernych-motoru)
o stator a rotor spojeny do
série - toCivy moment
neprimo Umeérny
otaCkam, nejvétsi pri
rozjezdu
o stator a rotor spojeny
paralelné - otacky méné
zavislé na zatézi a proud
statoru Ize samostatné
regulovat (vyhodné u
stroju kde vyzadujeme
konstantni otacky)
o stator a rotor spojeny
zapojeny smisené
(kombinace paralelniho a


https://www.hydro-race.eu/dl134?display

sériového zapojeni)

V provedeni pro RC auta maji elektromotory Casto vysoké otacky (vice nez 20000 o/min) a je nutné je
kombinovat s prevodovkou s velkym prevodovym pomérem. Tyto motory se také Casto velice zahtivaji a je
proto potfeba myslet prfi jejich pouziti na zptisob chlazeni. V pripadé nutnosti delsi jizdy je vhodny
minimalné pasivni chladi¢ a dobre promyslené proudéni vzduchu modelem.

Stridaveé - bezkomutatoroveé

Synchronni motor

Synchronni elektromotor je stfidavy motor, ve kterém je v ustadleném stavu synchronizovana rotace hridele
s frekvenci napajeciho proudu. Statorové vinuti je napdajeno trifazovym stridavym proudem. Rotor je bud
permanentni magnet, nebo elektromagnet napajeny stejnosmérnym proudem.

Vyhody:

e Snadné nastaveni presnych konstantnich otédcek (jako synchronni motor pouzivany v hodinkach).
e Ma vysSsi provozni Gc¢innost.
* Vysoky vykon pri nizké rychlosti

Nevyhody:

o Komplikované spousténi - pouziva se druhy motor nebo asynchronni rozbéh

Asynchronni induk¢ni motor

Indukcni motor nebo také Asynchronni motor pracuje na principu elektromagnetické indukce, tj. kdyz je
stator pripojen na zdroj energie, vytvari rotacni magnetické pole, které se indukuje v rotoru indukcniho
motoru, ¢imz vznika sila otacejici rotorem.

Jelikoz se rotor indukéniho motoru zacne otacet pouze po prijeti indukovaného elektromotorického napéti
ze statoru, tak je vzdy za statorovym polem opozdén. Proto asynchronni motor.

Bezkartacové stejnosmerne motory

Tyto motory je mozné najit pod oznacenim BLDC(Brushless DC) nebo také ECM (Electronically
Commutated Motors). Tento typ motoru je napajen stejnosmérnym proudem a vyuZzivaja rotor s
permanentnimi magnety obihajici okolo statoru. Pély statoru jsou spinany elektronikou, proto
electronically commutated , na zakladé informace ze senzoru ¢i na zakladé zpétné elektromotorické sily
(EMF), odpadé tak nutnost vymény uhlika které v tomto druhu motoru nejsou pritomné proto brushless.
Tyto motory maji lepsi pomér vykon/vaha. Po odpojeni elektroniky se v podstaté jedna o synchronni
stridavy motor.
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